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Bulus, zayif sinyallerden ve radyo frekansi sinyallerinin vyol T =t/
kaybindan kaynaklanan eksikliklerin giderilmesi icin geleneksel 2 ' I i
GNSS sinyallerinin = kapsaminin  iyilestirildigi ic  mekan
konumlandirma sistemleriyle ilgilidir.
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Bulus, ic mekanlarda zayiflayan ve 6lciim dogrulugunu/tutarhligini
kaybeden GPS sinyallerinin ISM bandinda i¢c mekanlarda _
yonetimini saglamaktadir. I¢ mekan konum hassasiyeti kaybini svri'u‘(-l
algoritmik ve donanimsal olarak erisilebilir maliyet ve kolay s
kurulum avantajlari ile etkin bir sekilde c6zmektedir.

- Ani faz degisikligi (Phase Jump) riski bulunmuyor.
- Anahtarlama gerekliligi bulunmuyor.

- Senkronizasyon gerekliligi bulunmuyor .

- Minimum RF kablolama ihtiyaci.

- Ayarlanabilir alici vericileri.

- Dakikalar icerisinde devreye alma.

Beklenti Teknoloji Hazirlik Seviyesi

THS 4 — Laboratuvar ortaminda tezgah ustuU, bilesen
Lisanslama, Ortak Calisma. ve alt bilesen dogrulamasi vyapildi. Laboratuvar
ortaminda prototip elde edildi.
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