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OZET

Click an object. Double-click to select an edge loop. Triple<click to select a solid

Bu bulus, gemi muhendisligi ile mekatronik mihendisligi kapsaminda su
altinda ve su yizeyinde bagimsiz, yani tamamen otonom olan, kendi giic ARG AN
kaynagini kullanan, sig sularda ve derin denizlerde su UGstU aracina veya
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kablo kontrollu bir araca dOnU§ebI|en bir otonom yuzey ve su altr araci ile i _ Lﬁ /
ilgilidir. | e —————————
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TANITIM

Birinci modul: Denizel ortamin farkl alanlarinda, yani cok sig sularda ve derin denizler
ile deniz diplerinde ve yer kabugu katmanlarinda istenen arastirmalari gerceklestirmek D A o A S ANSYS ANSYS
icin oncelikle bir Otonom (insansiz uzaktan kumandali) Su-alti Aracinin (OSA=AUV) o o /,——«K |

arastirmalari icin de iki yatay eksenli (nozullu) sevk pervanesi bulunacak ve ihtiyac g /———v/
duyulan enerji araca yerlestirilen bataryalardan karsilanacaktir. Bu modul timuyle ters R —————

ucak kanadi (spoiler) formuna sahip oldugundan seyir halinde olusan asagi yonlu itme B
kuvveti nedeniyle ara¢c notr sephiye kazanarak disey eksenli iticilerini kullanmayacak
ve boylelikle enerji tasarrufu saglayacaktir.

ASV=0YA
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Ikinci moduil: Tasarlanacak modiler deniz aracinin sig ve derin sularda ylizeyde
arastirmalar yapabilmesi icin SWATH (Small Waterplane Area Twin Hull) formuna
benzer bir tekne yapisina sahip olmasi gerekmektedir. Dolayisiyla OSA adi verilen
torpidoya benzer formdaki modul (safrasi cikarilarak) hafifletilerek, dort 6zgiin formlu
dikme (strut) ve platform ilavesiyle Otonom bir Yizey deniz Aracina (OYA=ASV)
donuasturdalur. Platform da aerodinamik bir yapiya sahip olacak sekilde tasarlanmistir.
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Uclinci modul: Farkli deniz ortamlarinda hem su altinda hem de su Ustiinde batarya
enerjisinden bagimsiz olarak uzun sireler boyunca ve orta siddetteki deniz kosullarinda /
dahi calismalarin surdiurtulmesi icin SWATH formuna benzer araca, ileri-tornistan
kabiliyeti yuksek gtclt bir cift motor ve bir cift pervaneden olusan Gc¢clincid moddlin
ilavesiyle bu OYA'nin Kablo kontrolli Su-alti Aracina (KSA=ROV) donusturulmesi
mimkin olmaktadir. ROV=KSA
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