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OZET

EMNIYETLi EN YAKIN MESAFE
Bulus, akilli ve haberlesen sistem teknolojilerini ve kestirimci ARAG TAKIP SISTEIV"

algoritmalari kullanarak araclarin birbirini emniyetli olarak mimkin
olan en yakin mesafeden takip edebilmesini saglayan ve bu sekilde
vakit tasarrufu ve karbon salinimi ve kaplanan yeri optimize
edebilen arac takip sistemi ile ilgilidir.

Bulus konusu gelistirilen arac takip sistemi, konvoyu olusturmak
isteyen araclarin ve sabit sistemlerden gelen bilgileri merkez
nilgisayara ileten ve araclar arasi haberlesmeyi saglayan arac icine
conumlandirilan haberlesme karti; arac modelinin daha hassas
oelirlenerek stirtinme katsayisi, arac agirlik bilgisi, yol kosullar
nilgisi, lastik ve fren sartlari bilgilerini saglayan ve olasi tehlikeleri
oelirleyebilen araclar tzerine konumlandirilan arac sensorleri; farkl
araclar ve kontrol kartlari tarafindan olusturulan bilgileri
blnyesinde bulunduran ve uygun seyir planlamasini yapabilecek bir
merkez bilgisayar; araca iliskin 6znitelikleri ve arac¢ glizergahina
iliskin durum bilgisini toplayan ve araclarin Gzerine konumlandirilan
kontrol karti; konvoyun gerceklestirildigi glizergahta yagis, sis, — . ETARBLL
sicaklik, nem, riizgar, basinc gibi hava sartlarini 6lcen ve hem QOO /ckanedu @) fokanuniversites OKAN UNIVERSITESI
merkez bilgisayar, hem de araclardaki bilgisayar haberlesme karti
vasitasi ile bilgileri ileten 6lcim istasyonlarindan olusmaktadir.
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