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OZET

Metal profilli giydirme cam cepheli yapilarda glines, ic mekan konforunu
negatif etkileyebilen bir unsur olabilmektedir. Glinesin yapiya kontrolli
girmesini (veya girmemesini) saglamak adina giinimuzde yapilarda serit
perde sistemleri ya da cesitli sabit veya hareketli gtnes kiricilar
kullanilmaktadir. Otomasyonlu ve manuel kontrolli olmak Uzere farkl
turleri bulunan serit perde sistemleri, kullanilan malzemeye bagl olarak
yapinin ana cam cephesinde, i¢c veya dis mekanda konumlanabilmektedir.
Gunes kirici sistemler ise genellikle yapi cephesinin disinda ikinci bir cephe
katmani olarak yer almaktadir.

Bulus, metal profilli giydirme cam cepheli yapilarda kullanilmak tzere bir
gunes kirici sistem ve bu sisteme haiz bir giydirme dis cephe birimi ile
ilgilidir. Mevcut bulusun ana amaci, kapandiginda tamamen gizlenebilen
ve aktif durumda kullanici géruniisiinii asgari miktarda engelleyen bina
dis cepheleri icin bir glines kirici yapisini ortaya koymak ve boyle bir
sistemde azami giines kesme performansinin saglamaktir.

Bulusun bir baska amaci, herhangi bir modifikasyona gerek duymadan
hem dikey hem de yatay olarak kullanabilen bina dis cepheleri icin bir
gunes kirici yapisini ortaya koymaktir. Bulusun bir diger amaci, gtines 1518l
miktari yoni ve/veya miktarina gore otomatik olarak hareketi saglamaktir.
Ancak sistem manuel olarak da kontrol edilebilme 6zelligine de sahip
olacaktir.

TANITIM

Bulusun Avantajlari:

e Kapandiginda tamamen gizlenebilen ve aktif durumda kullanici
gorunusunl asgari miktarda engelleyen bina dis cepheleri icin bir
glnes kirici yapisini ortaya koymak
e Kapandiginda tamamen gizlenebilen ve aktif durumda kullanici
gorlinusunu asgari miktarda engelleyen bina dis cepheleri icin bir
glnes kirici yapisini ortaya koymak

e Glines 15181 miktari yoni ve/veya miktarina gore otomatik olarak TeknOIOji HaZIrIIk SEViVESi

hareketi saglamaktir. Ancak sistem manuel olarak da kontrol
edilebilme ozelligine de sahip olacaktir.

Beklenti

Prototip asamasindadir.
TRL 4

Prototip hazirligi icin is birligi gereksinimi bulunmaktadir.
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